动量能量综合第三课时作业答案
1．AD（穿过金属环所围面积的磁通量减小，产生顺时针方向的感应电流，所受安培力的合力垂直于长直导线，在此方向做减速运动，在平行于长直导线方向不受力，做匀速直线运动；最终速度v=v0cos60°=1m/s；由动能定理，金属环克服安培力做功等于动能减少，也等于金属环中产生的电能，因此E=ΔEk=0.03J）

2．BCD（对导体棒用动能定理，W1=Ek；磁铁克服磁场力做功W2等于回路产生的总电能，电能转化为导体棒的动能和回路的焦耳热，因此W2=Ek+Q，其中Ek=W1；对磁铁用动能定理，WF+WG-W2=0，其中W2=Ek+Q。）

3．D

4．AD（子弹和砂箱上摆的高度与砂箱的高度无关；全过程系统机械能不守恒。子弹射入砂箱过程系统有机械能损失，损失的机械能转化为内能。）

5．BC（系统水平动量守恒，因此系统水平总动量始终为零，人走动过程向右走的人动量大，因此车的动量必须向左。两人停止走动的意思是两人都与车相对静止，有共同速度，由于系统总动量为零，因此这个共同速度只能是零。）  

6．C（两车、两人和球组成的系统水平动量守恒，系统总动量始终为零。最终把系统分成左、右两部分，则最终速度小的部分质量一定大，即一定是持球的人所在的部分。）
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7．D（系统动量守恒，mvb=2mva，a相对于地面的速度是v/2；该过程b相对于a向右的位移大小为d，由于a相对于地面向左移动了，因此b相对于地面的位移小于d；弹簧对a、b弹力等大，但a、b对地的位移不同，因此弹力做功不等；从能量守恒分析，该过程系统机械能守恒，释放的弹性势能等于a、b的末动能之和；由
[image: image2.bmp]，a的末动能是b末动能的一半。）  

8．B（碰撞过程系统动量守恒，系统末动量为零，因此两物体的初动量必须等大反向。）

9．A（设碰后A球速率为 v1，由系统动量守恒，mv=m(-v1)+2mv2＜2mv2，因此v2>0.5v）

10．BD（利用v-t图象分析。第一次子弹射穿了木块，木块的末速度为v1，图中阴影面积表示木块的厚度d；第二次子弹初速度为2v0，由图象知子弹一定能射穿木块（子弹和木块速度图线之间所围的面积相同），因此v2一定小于v1；对木块用动能定理和动量定理可得第二次子弹对木块做功较小，冲量也较小。）  
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